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ロボット・メカトロニクスシステム専攻（博士前期課程）修了要件

分　　類 単　　位　　数

専門…
科目群

専門基礎科目… ６単位以上

専門応用科目 ６単位以上

ＰＢＬ系科目 ４単位

共　通 ８単位

研究科共通科目群 ２単位以上

合　　計 30単位以上

修了要件
修了までに、上記の通り30単位以上を修得し、かつ、必要な研究指
導を受けた上、修士論文又は特定の課題についての研究の成果の審
査及び最終試験に合格しなければならない。

注）専門科目群・研究科共通科目群の要件をオーバーした修得単位並びに他専攻・他大学大学院で修得した単
位は、任意として集計する。

ロボット・メカトロニクスシステム専攻（博士前期課程）研究指導要目

担　当　教　員 研　究　指　導　内　容

教授・博士（工学） 兵頭　和人 マルチエージェント・ロボット・システムの開発

教授・博士（工学） 河原崎徳之 ヒューマン・ロボット・インタラクションに関する研究

教授・博士（学術） 高橋　勝美 高齢者の日常生活動作・自立体力の評価システムに関する研究

教授・博士（工学） 高橋　良彦 人間支援ロボットシステムの開発研究

教授・博士（環境学） 松田　康広 コミュニケーション支援システムの開発

教授・博士（医学） 鈴木　　聡 医療における人間工学と人工臓器システムに関する研究

教授・博士（工学） 吉野　和芳 視覚障がい者のための情報機器操作支援の研究

教授・博士（学術） 渡邉　紳一 人の健康維持・増進に関する科学的研究

特任教授 山家　敏彦 医療機器操作の標準化に関する研究と開発

教授・博士（人間科学）
高尾　秀伸 視覚障がい者用聴覚ナビゲーションシステムの開発

教授・博士（工学） 河口　進一 計算機システムにおける電源制御に関する研究

教授・博士（工学） 吉満　俊拓 防災・災害救助システムの開発

特任教授・医学博士 馬嶋　正隆 病態解析と新規治療法開発に関する研究

教授・博士（情報理工学）
金　　大永 医療支援ロボットシステムに関する研究

准教授・博士（工学） 吉留　忠史 インタラクティブロボットの開発

准教授・博士（情報科学）
大瀧　保明 身体動作における計測・制御・力学に関する研究

准教授・博士（工学） 三枝　　亮 医療介護を支援するロボット・インターフェースの研究




